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1. Überlegungen zu Parallekinematiken auf Basis statisch bestimmter 

Systeme 

 

2. Reale Anwendung - Praktische Umsetzung und Testergebnisse 



Objekt auf drei Flächen ï statisch bestimmt Reale Objekte liegen immer nur punktuell auf 

Ein System ist statisch bestimmt, 

wenn die Anzahl der Lagerreaktionen gleich der Anzahl der möglichen Bewegungsrichtungen 

(ĂFreiheitsgradeñ /DOF) ist und jeder Bewegungsrichtung nur eine Lagerreaktion entgegenwirkt. 



MX, MY, FZ: 3 Kugeln unten 

MZ, FX:  2 Kugeln links 

FY: 1 Kugel hinten 

 

je Freiheitsgrad genau eine 

Lagerreaktion 

 

 

 

Was würde passieren, wenn jede 

Kontaktstelle verstellbar wäre? 

 

Man erhält ein 

6-DOF parallelkinematisches Positioniersystem ! 

Ein System ist statisch bestimmt, 

wenn die Anzahl der Lagerreaktionen gleich der Anzahl der möglichen Bewegungsrichtungen 

(ĂFreiheitsgradeñ /DOF) ist und jeder Bewegungsrichtung nur eine Lagerreaktion entgegenwirkt. 



6-DOF parallelkinematisches Positioniersystem 



HV- Probenpositionierer ï Ansicht von oben HV-Probenpositionierer ï Ansicht von unten 



Objekt statisch eindeutig bestimmt- 

Kegelsenkung, Prisma und Fläche 

Objekt statisch eindeutig bestimmt- 

drei Prismen 



Objekt statisch eindeutig bestimmt- 

= Kinematische Aufnahme 

= kinematic mount 
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Was würde passieren, wenn 

eine Kontaktstelle verstellbar 

wäre? 



Was würde passieren, wenn 

jede Kontaktstelle verstellbar 

wäre? 


